1 Coma Flotante

Cifras significativas: Cifras coincidientes desde la izquierda a partir del primer digito distinto de 0.
Eaps = o —&| 5 Bpa = o
FErel = 10~ (nOcifosignif) n°cif. = —logyy Ere

E,e; acotado por E,e < 9~ (bitsmantisa)

Cota de FEy,e = eps(l)

By =2 100 Precis. => log, Ere; = num. cifras precisién, para Erel =1
Z = (0.mimams...mp)2 - 2°, para e = exp. denormalizados ; = (L.mimama...my)s - 2°7%, para e = exp, k = desp. exp.

Ofcifras precisién

2 Interpolacién

(a0 + a1z + asx® + asx® + ... + anz™) = a1 + 2a27 + 3asz? + ... + napz™ !

2.1 Aproximacion

ai Yo
(1- )xk—i— xk—lfwykj 2t -~y +1—28 = | a2 = |
as Y2

HTHN=HTy ¢
F(\) = (p(z1) —y1)* + (p(z2) — y2)® + (p(x3) —y3)® 3 para F'(A) =0

2.2 Lagrange
l;(x) es un polinomio de grado n, l;(x;) = 1 para i = j, l;(x;) = 0 para i # j
p(x) = f(zo)lo(zo) + .. f (n)ln(zn)
li(z) = - (x—=0)...(x —xic1)(x — xig1) ... (x — xn)
k=0 boti (CL‘Z — .CU()) (1‘1 — m,l)(mi — mi+1) e (CL‘Z — CL‘n)
B ={lo(z),!1

1(z), . ln(2)}

2.3 Hermite

I (g
flzo, zo...wo] = % , para k = ( veces que aparece xo) — 1

2.4 Newton

Pn(z) = pr-1(z) + flzo, 21, T2...7n)(z — 20)(z — x1)...(T — Tn_1)
p(z) = [$U]+f[$07$1](l’1*l’o)+f[$0,$1,$2]($*$0)($*$1)+ A flzo, &1, T2 p] (2 — 20) (@ — 1) (T — Tni)

f[m} )f[ ] fl=o]
f[xo xT1.. ] = f[zl'“zn]*f[zo.”zn_l]

2.5 Error en Newton
le(z)| = |f(z) —p(z)| ;5 le(z:i)| =0 .
‘e(m)l = ‘f(x) —p(:r)| = |f[x07 cee 755"71’} H(x - x1)|

i=0
m—+1

e(x) = J(CnTS!)(m_IO)'”(m_In)

M = cota superior de f""!(x) , Vz € [a,b]

le(z)] < m|(m —x0)...(x — xn)| ,Vx € [a,]

xgl[gf;]le(w)l T [%]I(w —0)...(z — n)|

3 Splines
3.1 Splines de grado 1

pi(z), z € [zo,21)
p%((t), T e [$1,1’2)

Si(z) =

p?(x)a HARS [xn—lzxn]
Son necesarios (n + 1) datos, correspondientes a los valores de f(xz;)
Debe ser continua en los nodos internos = s(z]) = s(z]) = b; = bi1 en pi(z) = ax + b;



3.2 Splines de grado 2

p (I)a T e [130,1’1)

p3(x), = € [x1,22)
SQ(.Z‘) =

pg(:ﬂ), x € [mnflvx”]
Son necesarios (n 4 2) datos, correspondientes a los valores de f(z;) y un dato extra no redundante, por ejemplo
Debe ser continua en los nodos internos = sa(z7) = sa(z]) y sh(zy) = sh(z]) <= p(z) = q(z) y p'(z) = ¢'(z)
Si es simétrico respecto de un punto z; = S’ (x;) = 0
Resolver el sistema de ecuaciones o resolver por Newton
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T) = sen u fl(x) =u cosu
x)y=cosu ; f'(z)=-u senu
z)=¢e" ; fl(z)=u"-e"

’
z)=lnu ; fl(z)=%

5 Ejemplos

5.1 Error
e(z) = L8 () (z — h), para € € [0,h] f(@) = xz_x'z @)= 1-2 5 (@) = -2 > e(e) = —@)(@—h)  ho—2?
f=h-2t=0-z=% ; enw=hy-lr="

Para error < 0.01, solo depende de h, por lo que: Z—z <001 —->h<02

5.2 Spline

2
+brtec,xe[-1,0 2ax +b,x€[~1,0 %,z €[~1,0
Sa(z) = aal:2 x+c,xz €| ) Sh(z) = ax z €| ) SY(z) = a,x €| )
Az’ + Bz +C , z €[0,1] 24z + B, z € [0,1] 24,z €[0,1]
SO0)=80") wc=C ; S0 )=80")=b=B ; S(-1)=0—a—-b+c=0 ; S0)=2—=c=2
S1)=5—>A+B+C=5 ; S'(-1)=0—2a=0

Sa(z) 2e+2,2€[-1,0)
m =
: 2?4+ 2x 42,z €[0,1]



